
Tabulka integrálů

Integrál typu Předpoklady Vzorec

I =

∞
∫

−∞

f(x)dx

1. f nemá singularity na R.

2. f lze meromorfně prodloužit na
Im z ≥ 0 (Im z ≤ 0).

3. f klesá do ∞ dost rychle, jde použít
Jordanova věta.

I = 2πi
∑

aj ,

Im aj>0

Resaj
f(z)

I =

∞
∫

−∞

R(x)eiαxdx,

kde R(z) =
P (x)

Q(x)

1. stP < stQ.

2. R(z) nemá singularity na R.

I = 2πi
∑

aj ,

Im aj>0

Resaj
R(z)eiαz, pro α > 0

I = 2πi
∑

aj ,

Im aj<0

Resaj
R(z)eiαz, pro α < 0

I =

2π
∫

0

R(sin t, cos t)dt,

kde R(x, y) =
P (x, y)

Q(x, y)

1. Q(x, y) 6= 0 na x2 + y2 = 1.
I =

2π
∫

0

R

(

eit − e−it

2i
,
eit + e−it

2

)

dt =

∫

|z|=1

R

(

z − z−1

2i
,
z + z−1

2

)

dz

iz

I =

∞
∫

0

xα−1f(x)dx

1. 0 < α < 1,

2. f lze meromorfně prodloužit na C,

3. f nemá singularitu na R
+ ani v 0,

4. |f | < K
|z| pro z → ∞.

I =
2πi

(1− e2πiα)

∑

ai

Resai
zα−1f(z)

I =

1
∫

0

xα−1(1− x)−αf(x)dx

1. 0 < α < 1,

2. f lze meromorfně prodloužit na C,

3. f nemá singularitu na 〈0, 1〉,

4. f(z) má v ∞ odstranitelnou singula-
ritu.

I =
2πi

(1− e2πiα)

[

− eπiα lim
z→∞

f(z)+

+
∑

ai

Resai

(

z

z − 1

)α−1
f(z)

z

]

I =

∞
∫

0

lnxf(x)dx

1. f je spojitá a sudá na R,

2. f lze meromorfně prodloužit na
Imz ≥ 0,

3. f nemá singularitu na R,

4. max
|z|=R,
Im z≥0

|f(z)|R lnR −→ 0 pro R −→ ∞.

2I + πi

∞
∫

0

f(x)dx = 2πi
∑

aj ,

Im aj>0

Resaj
ln zf(z)


